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前  言

  GB/T5170分为以下部分:
———GB/T5170.1—2016 电工电子产品环境试验设备检验方法 第1部分:总则

———GB/T5170.2—2008 电工电子产品环境试验设备检验方法 温度试验设备

———GB/T5170.5—2016 电工电子产品环境试验设备检验方法 第5部分:湿热试验设备

———GB/T5170.8—2008 电工电子产品环境试验设备检验方法 盐雾试验设备

———GB/T5170.9—2008 电工电子产品环境试验设备检验方法 太阳辐射试验设备

———GB/T5170.10—2008 电工电子产品环境试验设备检验方法 高低温低气压试验设备

———GB/T5170.11—2008 电工电子产品环境试验设备检验方法 腐蚀气体试验设备

———GB/T5170.13—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 振动(正弦)试验

用机械振动台

———GB/T5170.14—2009 电工电子产品环境试验设备 基本参数检验方法 振动(正弦)试验

用电动振动台

———GB/T5170.15—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 振动(正弦)试验

用液压振动台

———GB/T5170.16—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 稳态加速度试验

用离心机

———GB/T5170.17—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 低温/低气压/湿

热综合顺序试验设备

———GB/T5170.18—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 温度/湿度组合循

环试验设备

———GB/T5170.19—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 温度/振动(正弦)
综合试验设备

———GB/T5170.20—2005 电工电子产品环境试验设备 基本参数检定方法 水试验设备

———GB/T5170.21—2008 电工电子产品环境试验设备基本参数检验方法 振动(随机)试验用

液压振动台

本部分是GB/T5170的第1部分。
本部分按照GB/T1.1—2009给出的规则起草。
本部分代替GB/T5170.1—2008《电工电子产品环境试验设备检验方法 总则》,与GB/T5170.1—

2008相比,主要技术内容变化如下:
———在规范性引用文件中增加了GB/T2298—2010、GB/T2422—2012、GB/T23715—2009;
———温度偏差的定义由原来的“试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测最高

温度和最低温度与标称温度的上下偏差”,修改为“试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点

在规定时间内实测最高温度和最低温度与设定温度的上下偏差”(见3.2.4);
———相对湿度偏差的定义由原来的“试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测

最高相对湿度和最低相对湿度与标称相对湿度的上下偏差”,修改为“试验箱(室)稳定状态下,
工作空间各测量点在规定时间内实测最高相对湿度和最低相对湿度与设定相对湿度的上下偏

差”(见3.2.5);
———术语“每5min温度平均变化速率”修改为“5min温度平均变化速率”,定义由原来的“试验箱
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(室)工作空间几何中心点测得的两个规定温度之间每5min的平均转变速率,用℃/min表

示”,修改为“试验箱(室)工作空间几何中心点测得的两个规定温度之间任意5min时间的平

均转变速率,用℃/min表示”(见3.2.11);
———气压偏差的定义由原来的“试验箱(室)稳定状态下,工作空间测量点在规定时间内实测最高气

压和最低气压与标称气压的上下偏差”,修改为“试验箱(室)稳定状态下,工作空间测量点在规

定时间内实测最高气压和最低气压与设定气压的上下偏差”(见3.2.12);
———删除了术语“频率范围”、“频率稳定度”、“本底噪声加速度”、“台面漏磁”;
———增加了术语“辐照度偏差”、“二氧化硫浓度偏差”、“硫化氢浓度偏差”、“降雨强度”、“雨滴直

径”、“振动发生器/振动台/激振器”、“振动发生器系统”、“电动振动发生器/电动振动台”、“电
磁振动发生器/电磁振动台”、“液压式振动发生器”、“机械式振动发生器”、“扫频速率”、“线性

扫频速率”、“对数(频率)扫频速率”、“振幅”、“扫频精度”;
———检验用仪器及要求由原来的“使用的测量系统其测量结果的扩展不确定度(k=2)不大于被测

参数允许偏差的三分之一,二次仪表与一次仪表应一同校验”,修改为“由各部分具体规定”(见
第5章);

———检验报告增加了至少应包含的信息(见10.3)。
本部分由全国电工电子产品环境条件与环境试验标准化技术委员会(SAC/TC8)提出并归口。
本部分起草单位:工业和信息化部电子第五研究所、广州五所环境仪器有限公司、中国电器科学研

究院有限公司、中国航空工业集团公司北京长城计量测试技术研究所、广东电网有限责任公司电力科学

研究院、无锡苏南试验设备有限公司。
本部分主要起草人:伍伟雄、谢晨浩、黄开云、吕国义、苏伟、倪一明、赖文光、吕旺燕、郑术力、

谢凯锋。
本部分所代替标准的历次版本发布情况为:
———GB5170.1—1985、GB/T5170.1—1995、GB/T5170.1—2008。
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电工电子产品环境试验设备检验方法
第1部分:总则

1 范围

GB/T5170的本部分规定了环境试验设备(以下简称“设备”)检验所用术语和定义、检验条件、检
验用仪器及要求、检验周期、检验负载、外观和安全、检验记录表、检验结果处理等。

本部分适用于电工电子产品进行环境试验所用设备的检验,其他产品进行环境试验所用设备的检

验亦可参照使用。

2 规范性引用文件

下列文件对于本文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件,仅注日期的版本适用于本文

件。凡是不注日期的引用文件,其最新版本(包括所有的修改单)适用于本文件。

GB/T2298 机械振动、冲击与状态监测 词汇

GB/T2421.1 电工电子产品环境试验 概述和指南

GB/T2422 环境试验 试验方法编写导则 术语与定义

GB/T23715 振动与冲击发生系统 词汇

3 术语和定义

GB/T2298、GB/T2421.1、GB/T2422、GB/T23715界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1 通用术语

3.1.1
环境条件 environmentalcondition
产品所经受的周围物理、化学和生物的条件。

3.1.2
环境参数 environmentalparameters
表征环境条件的一个或多个物理、化学和生物的特性参数。

3.1.3
综合试验设备 combinedtestingequipments
能同时模拟两种或多种环境参数试验的设备。

3.1.4
组合试验设备 compositetestingequipments
能依次连续模拟两种或多种环境参数试验的设备。

3.1.5
标称值 nominalvalue
当检验环境试验设备时,按试验方法要求所规定的环境参数值或按需要预先确定的环境参数值。

1
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3.1.6
特定负载 specifiedload
利用试验设备进行环境试验的样品。

3.1.7
模拟负载 simulationload
根据有关标准规定制造的负载。
注:应考虑质量、几何尺寸、迎风面积及热容量等因素。

3.2 气候环境试验设备术语

3.2.1
试验设备容积 testingequipmentvolume
试验箱(室)内壁所限定空间的实际容积,用m3 表示。

3.2.2
工作空间 workingspace
试验箱(室)中能将规定的试验条件保持在规定偏差范围内的那部分空间。

3.2.3
试验箱(室)稳定状态 steadystateoftestchamber
试验箱(室)工作空间内任意点的自身变化量达到设备本身性能指标要求时的状态。

3.2.4
温度偏差 temperaturedeviation
试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测最高温度和最低温度与设定温度的

上下偏差。
计算公式如下:

ΔTmax=Tmax-TS …………………………(1)

ΔTmin=Tmin-TS …………………………(2)

  式中:

ΔTmax———温度上偏差,单位为摄氏度(℃);

ΔTmin———温度下偏差,单位为摄氏度(℃);

Tmax ———规定时间内实测最高温度,单位为摄氏度(℃);

Tmin ———规定时间内实测最低温度,单位为摄氏度(℃);

TS ———设定温度,单位为摄氏度(℃)。

3.2.5
相对湿度偏差 relativehumiditydeviation
试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测最高相对湿度和最低相对湿度与设

定相对湿度的上下偏差。
计算公式如下:

ΔHmax=Hmax-HS …………………………(3)

ΔHmin=Hmin-HS …………………………(4)

  式中:

ΔHmax———相对湿度上偏差,%RH;

ΔHmin———相对湿度下偏差,%RH;

Hmax ———规定时间内实测最高相对湿度,%RH;

Hmin ———规定时间内实测最低相对湿度,%RH;
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HS ———设定相对湿度,%RH。

3.2.6
温度波动度 temperaturefluctuation
试验箱(室)稳定状态下,在规定的时间间隔内,工作空间内任意一点温度随时间的变化量。
计算公式如下:

ΔTj =Tjmax-Tjmin …………………………(5)

  式中:

ΔTj ———工作空间第j点在规定的时间间隔内的温度波动度,单位为摄氏度(℃);

Tjmax ———工作空间第j点在规定的时间间隔内的实测最高温度,单位为摄氏度(℃);

Tjmin ———工作空间第j点在规定的时间间隔内的实测最低温度,单位为摄氏度(℃)。

3.2.7
相对湿度波动度 relativehumidityfluctuation
试验箱(室)稳定状态下,在规定的时间间隔内,工作空间内任意一点相对湿度随时间的变化量。
计算公式如下:

ΔHj =Hjmax-Hjmin …………………………(6)

  式中:

ΔHj ———工作空间第j点在规定的时间间隔内的相对湿度波动度,%RH;

Hjmax———工作空间第j点在规定的时间间隔内的实测最高相对湿度,%RH;

Hjmin ———工作空间第j点在规定的时间间隔内的实测最低相对湿度,%RH。

3.2.8
温度均匀度 temperatureuniformity
试验箱(室)稳定状态下,工作空间在某一瞬时任意两点温度之间的最大差值。
计算方法:稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内,每次测量中实测最高温度与最低温度之

差的算术平均值,计算公式如下:

ΔTu= ∑
n

i=1

(Timax-Timin)[ ]/n …………………………(7)

  式中:

ΔTu ———温度均匀度,单位为摄氏度(℃);

Timax———各测量点在第i次测量中的实测最高温度,单位为摄氏度(℃);

Timin ———各测量点在第i次测量中的实测最低温度,单位为摄氏度(℃);

n ———测量次数。

3.2.9
相对湿度均匀度 relativehumidityuniformity
试验箱(室)稳定状态下,工作空间在某一瞬时任意两点相对湿度之间的最大差值。
计算方法:稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内,每次测量中实测最高相对湿度与最低相

对湿度之差的算术平均值,计算公式如下:

ΔHu= ∑
n

i=1

(Himax-Himin)[ ]/n …………………………(8)

  式中:

ΔHu ———相对湿度均匀度,%RH;

Himax———各测量点在第i次测量中的实测最高相对湿度,%RH;

Himin ———各测量点在第i次测量中的实测最低相对湿度,%RH;

n ———测量次数。
3
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3.2.10
温度变化速率 temperaturevariationrate
试验箱(室)工作空间几何中心点测得的两个规定温度之间的转变速率,用℃/min表示。
计算公式如下:

VT=
(T2-T1)×80%

t
…………………………(9)

  式中:

VT ———温度变化速率,单位为摄氏度每分钟(℃/min);

T2———两个规定温度中高的温度,单位为摄氏度(℃);

T1———两个规定温度中低的温度,单位为摄氏度(℃);

t ———温度从规定温度范围的10%上升(下降)到90%的时间,单位为分钟(min)。

3.2.11
5min温度平均变化速率 temperatureaveragevariationrateof5minute
试验箱(室)工作空间几何中心点测得的两个规定温度之间任意5min时间的平均转变速率,用

℃/min表示。
计算公式如下:

VT= ΔT /t …………………………(10)

  式中:

VT ———5min时间温度平均变化速率,单位为摄氏度每分钟(℃/min);

ΔT———5min的温度变化量,单位为摄氏度(℃);

t ———5min时间,单位为分钟(min)。

3.2.12
气压偏差 airpressuredeviation
试验箱(室)稳定状态下,工作空间测量点在规定时间内实测最高气压和最低气压与设定气压的上

下偏差。
计算公式如下:

ΔPmax=Pmax-PS …………………………(11)

ΔPmin=Pmin-PS …………………………(12)

  式中:

ΔPmax———气压上偏差,单位为千帕(kPa);

ΔPmin———气压下偏差,单位为千帕(kPa);

Pmax ———规定时间内实测最高气压,单位为千帕(kPa);

Pmin ———规定时间内实测最低气压,单位为千帕(kPa);

PS ———设定气压,单位为千帕(kPa)。

3.2.13
气压变化速率 airpressurevariationrate
试验箱(室)工作空间测量点测得的两个规定气压之间的转变速率,用kPa/min表示。
计算公式如下:

Vp=
(P2-P1)

t
…………………………(13)

  式中:

Vp———气压变化速率,单位为千帕每分钟(kPa/min);

P2———两个规定气压中高的气压,单位为千帕(kPa);
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P1———两个规定气压中低的气压,单位为千帕(kPa);

t ———升压或降压时间,单位为分钟(min)。

3.2.14
温度恢复时间 temperaturerecoverytime
在规定的温度下达到稳定状态后,工作空间温度从置入负载起到恢复原稳定状态所需要的时间。

3.2.15
温度过冲 temperatureover
在设备升温或降温至规定温度过程中,工作空间实际温度超出规定温度允许范围。

3.2.16
温度过冲量 temperatureovershoot
在设备升温或降温至规定温度过程中,工作空间实际温度超出规定温度允许范围的量。
计算公式如下:

ΔTo=│T-TS│-│ΔT│ …………………………(14)

  式中:

ΔTo———温度过冲量,单位为摄氏度(℃);

T ———在设备升温或降温至规定温度过程中,工作空间实际最高或最低温度,单位为摄氏

度(℃);

TS ———设定温度,单位为摄氏度(℃);

ΔT ———温度允许偏差值,单位为摄氏度(℃)。

3.2.17
温度过冲恢复时间 recoverytimeoftemperatureover
在设备升温或降温至规定温度过程中,工作空间实际温度从超出规定温度允许范围到开始稳定在

规定温度允许范围的时间。

3.2.18
相对湿度过冲 relativehumidityover
在设备加湿或除湿至规定相对湿度过程中,工作空间实际相对湿度超出规定相对湿度允许范围。

3.2.19
相对湿度过冲量 relativehumidityovershoot
在设备加湿或除湿至规定相对湿度过程中,工作空间实际相对湿度超出规定相对湿度允许范围

的量。
计算公式如下:

ΔHo=│H -HS│-│ΔH│ …………………………(15)

  式中:

ΔHo———相对湿度过冲量,%RH;

H ———在设备加湿或除湿至规定相对湿度过程中,工作空间实际最高或最低相对湿度,%RH;

HS ———设定相对湿度,%RH;

ΔH ———相对湿度允许偏差值,%RH。

3.2.20
相对湿度过冲恢复时间 recoverytimeofrelativehumidityover
在设备加湿或除湿至规定相对湿度过程中,工作空间实际相对湿度从超出规定相对湿度允许范围

到开始稳定在规定相对湿度允许范围的时间。
5
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3.2.21
温度指示误差 temperatureindicationerror
试验箱(室)温度指示值与工作空间实际温度值之差。
计算公式如下:

TO=
1

m×n∑
n

i=1
∑
m

j=1
Tij …………………………(16)

TD=
1
n∑

n

i=1
TDi …………………………(17)

ΔTD=TD-TO …………………………(18)

  式中:

TO ———设备工作空间全部测量点的温度测量平均值,单位为摄氏度(℃);

m ———设备工作空间的测量点数;

n ———测量次数;

Tij ———设备工作空间第j点第i次的温度测量值,单位为摄氏度(℃);

TDi ———设备第i次指示温度值,单位为摄氏度(℃);

TD ———设备指示温度的平均值,单位为摄氏度(℃);

ΔTD———温度指示误差,单位为摄氏度(℃)。

3.2.22
相对湿度指示误差 relativehumidityindicationerror
试验箱(室)相对湿度指示值与工作空间实际相对湿度值之差。
计算公式如下:

HO=
1

m×n∑
n

i=1
∑
m

j=1
Hij …………………………(19)

HD=
1
n∑

n

i=1
HDi …………………………(20)

ΔHD=HD-HO …………………………(21)

  式中:

HO ———设备工作空间全部测量点的相对湿度测量平均值,%RH;

m ———设备工作空间的测量点数;

n ———测量次数;

Hij ———设备工作空间第j点第i次的相对湿度测量值,%RH;

HDi ———设备第i次指示相对湿度值,%RH;

HD ———设备指示相对湿度的平均值,%RH;

ΔHD———相对湿度指示误差,%RH。

3.2.23
气压指示误差 airpressureindicationerror
试验箱(室)气压指示值与工作空间实际气压值之差。
计算公式如下:

ΔPD=PD-P …………………………(22)

  式中:

ΔPD ———气压指示误差,单位为千帕(kPa);

P ———设备测量点在规定时间内的气压测量平均值,单位为千帕(kPa);

PD ———设备指示气压在规定时间内的指示平均值,单位为千帕(kPa)。
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3.2.24
盐雾沉降率 saltfogsedimentationrate
试验箱(室)工作空间的盐雾在规定面积上单位时间的自由沉降量,用mL/(h·80cm2)表示。
计算公式如下:

G=V/t …………………………(23)

  式中:

G ———盐雾沉降率,单位为毫升每小时80平方厘米[mL/(h·80cm2)];

V ———盐雾沉降量,单位为毫升每80平方厘米(mL/80cm2);

t ———连续喷雾时间,单位为小时(h)。

3.2.25
辐照度偏差 irradiancedeviation
试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测最高辐照度和最低辐照度与设定辐

照度的上下偏差。
计算公式如下:

ΔEmax=Emax-ES …………………………(24)

ΔEmin=Emin-ES …………………………(25)

  式中:

ΔEmax———辐照度上偏差,单位为瓦每平方米(W/m2);

ΔEmin———辐照度下偏差,单位为瓦每平方米(W/m2);

Emax ———规定时间内实测最高辐照度,单位为瓦每平方米(W/m2);

Emin ———规定时间内实测最低辐照度,单位为瓦每平方米(W/m2);

ES ———设定辐照度,单位为瓦每平方米(W/m2)。

3.2.26
二氧化硫浓度偏差 sulphurdioxideconcentrationdeviation
试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测最高二氧化硫浓度和最低二氧化硫

浓度与设定二氧化硫浓度的上下偏差。
计算公式如下:

ΔCmax=Cmax-CS …………………………(26)

ΔCmin=Cmin-CS …………………………(27)

  式中:

ΔCmax———二氧化硫浓度上偏差,×10-6(体积比);

ΔCmin———二氧化硫浓度下偏差,×10-6(体积比);

Cmax ———规定时间内实测最高二氧化硫浓度,×10-6(体积比);

Cmin ———规定时间内实测最低二氧化硫浓度,×10-6(体积比);

CS ———设定二氧化硫浓度,×10-6(体积比)。

3.2.27
硫化氢浓度偏差 hydrogensulphideconcentrationdeviation
试验箱(室)稳定状态下,工作空间各测量点在规定时间内实测最高硫化氢浓度和最低硫化氢浓度

与设定硫化氢浓度的上下偏差。
计算公式如下:

ΔCmax=Cmax-CS …………………………(28)

ΔCmin=Cmin-CS …………………………(29)
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  式中:

ΔCmax———硫化氢浓度上偏差,×10-6(体积比);

ΔCmin———硫化氢浓度下偏差,×10-6(体积比);

Cmax ———规定时间内实测最高硫化氢浓度,×10-6(体积比);

Cmin ———规定时间内实测最低硫化氢浓度,×10-6(体积比);

CS ———设定硫化氢浓度,×10-6(体积比)。

3.2.28
降雨强度 rainfallordrizzleintensity
单位时间内的降雨量。以毫米每小时(mm/h)为单位,1dm3/(m2·h)等于1mm/h。
采用量杯测量降雨强度时,计算公式如下:

R=
V×6
A×t

…………………………(30)

  式中:

R ———降雨强度,单位为毫米每小时(mm/h);

V ———量杯所收集的水的体积,单位为立方厘米(cm3);
A ———量杯收集面的面积,单位为平方分米(dm2);

t ———测量时间,单位为分钟(min)。

3.2.29
雨滴直径 raindropdiameter
雨滴体积按球体体积计算得到的直径。

3.3 机械环境试验设备术语

3.3.1
振动发生器 vibrationgenerator
振动台 vibrationmachine
激振器 vibrationexciter
专门设计用于产生振动,并能将该振动传递到其他结构或设备的机器。
注:试验的样品可安装在发生器的台面上。在不使用台面时,发生器可以通过联轴器来激励待试验的样品。

3.3.2
振动发生器系统 vibrationgeneratorsystem
振动发生器及其操作所必需的相关设备。

3.3.3
电动振动发生器 electrodynamicvibrationgenerator
电动振动台 electrodynamicvibrationmachine
由恒定磁场和位于其中并通以适当的交变电流的可动线圈的相互作用而产生激振力的振动发

生器。
注:电动振动发生器的可移动部件包括振动台面、可动线圈及参与振动的所有部件。

3.3.4
电磁振动发生器 electromagneticvibrationgenerator
电磁振动台 electromagneticvibrationmachine
由电磁铁和磁性材料的相互作用而产生激振力的振动发生器。

3.3.5
液压式振动发生器 hydraulicvibrationgenerator
利用液压产生激振力的振动发生器。

8

GB/T5170.1—2016



3.3.6
机械式振动发生器 mechanicalvibrationgenerator
由不平衡质量块旋转或往复运动产生激振力的振动发生器。

3.3.7
扫频速率 sweeprate
自变量(通常为频率)的变化率。

3.3.8
线性扫频速率 linearsweeprate
扫频时自变量(通常为频率)的变化率为常数的扫频速率,df/dt=常数。
注:其中f 为频率,t为时间。

3.3.9
对数(频率)扫频速率 logarithmic(frequency)sweeprate
每单位频率的变化率为常数的扫频速率,(df/f)/dt=常数。

3.3.10
振幅 amplitude
正弦振动的最大值。

3.3.11
频率指示误差 frequencyindicationerror
振动台的频率指示值与实际值之差。

3.3.12
扫频速率误差 sweeprateerror
振动台扫频振动时,设定的扫频速率与实际扫频速率(oct/min)之差,用百分数表示。

3.3.13
振幅指示误差 amplitudeindicationerror
振动台振幅指示值与实际值之差。

3.3.14
定振精度 constantvibrationaccuracy
振动台扫频振动时,振幅在频率坐标上维持不变的能力,用控制点振幅实际值相对于设定值的偏差

分贝(dB)数表示。
计算公式如下:

N =20lg(a1/a0) …………………………(31)

  式中:

N ———定振精度,单位为分贝(dB);

a1 ———同次扫频振动中控制点振幅的实际值;

a0 ———同次扫频振动中控制点振幅的设定值。

3.3.15
扫频精度 sweepaccuracy
振动发生系统扫频时,对扫频时间和扫频幅值的波动度量,又称扫频定振精度。
对数扫频时的扫频时间误差和扫频定振精度的计算公式如下:

δSR=
Rs-

lg(fH/fL)/lg2
t

Rs
×100% …………………………(32)
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  式中:

δSR———扫频时间误差,%;

Rs———规定的扫频速率,单位为倍频程每分钟(oct/min);

t ———实测扫频时间,单位为分钟(min);

fL———振动试验系统工作频率下限值,单位为赫兹(Hz);

fH———振动试验系统工作频率上限值,单位为赫兹(Hz)。

δmax=20lg
amax

a0

δmin=20lg
amin

a0

…………………………(33)

  式中:

amax、amin———扫频过程中加速度幅值的最大值、最小值,单位为米每平方秒(m/s2);

a0 ———加速度幅值的设定值,单位为米每平方秒(m/s2);

δmax、δmin———扫频定振精度的波动值,单位为分贝(dB)。

3.3.16
辐射噪声最大声级 themaximumsoundlevelofradiationnoise
在规定的频率范围内,振动台以最大振幅振动时在规定位置辐射噪声的最大声级。

3.3.17
安装计算半径 mountingcalculationradius
安装在离心式稳态加速度试验机上的试验样品,其稳态加速度值等于规定值处的回转半径。

3.3.18
转速稳定度 rotationratestability
在离心式稳态加速度试验机进行规定加速度试验时,工作台转速维持不变的能力,用规定时间内转

速变化量的百分数表示。

3.3.19
谐波失真度 harmonicdistortion
正弦振动波形失真度,以各次谐波幅值的平方和的均方根值与基波幅值之百分比表示,用于计算失

真度的谐波信号至少应包含至第五次谐波。
计算公式如下:

d=
a2
2+a2

3+a2
4+a2

5+…
a1

×100% …………………………(34)

  式中:

d ———谐波失真度,%;

a1 ———给定正弦振动信号基波幅值;

a2,a3,a4,a5,…———基波的二次、三次、四次、五次等谐波幅值。

3.3.20
振动幅值均匀性 vibrationamplitudeuniformity
振动台台面各安装点振动幅值与台面中心点振动幅值之差值的绝对值,与台面中心点振动幅值之

百分比,其最大值为台面振动幅值均匀性。

3.3.21
横向振动比 transversevibrationratio
垂直于主振方向且互相垂直的两个方向的振动幅值之平方和的均方根值,与主振方向振动幅值之

百分比。
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4 检验条件

4.1 气候条件

设备进行检验时的环境条件如下:

a) 温度:15℃~35℃;

b) 相对湿度:不大于85%RH;

c) 气压:80kPa~106kPa。
注:对大型设备或基于某种原因,设备不能在上述条件下进行检验时,应把实际气候条件记录在检验报告中。当有

关标准要求严格控制环境条件时,应在该标准中另行规定。

4.2 电源条件 

符合设备使用的电源要求。

4.3 用水条件

符合设备使用的用水要求。

4.4 其他条件

设备进行检验时的其他条件如下:

a) 设备周围无强烈冲击、振动、电磁场及腐蚀性气体存在;

b) 设备应避免阳光直射或其他冷热源影响。

5 检验用仪器及要求

检验用仪器及要求由GB/T5170的各部分具体规定。

6 检验周期

6.1 正常使用的设备,检验周期一般不超过一年。

6.2 对设备的主要部件(指对设备性能有直接影响的部件)维修或更换后,应重新检验合格后方可

使用。

6.3 设备在安装调试之后或启封重新使用之前均应进行检验。

7 检验负载

检验设备一般在空载条件下进行,如在负载条件下检验,应在检验报告中说明。
气候环境试验设备的检验负载应满足以下条件:

a) 负载的总质量在每立方米工作空间容积内放置不超过80kg;

b) 负载的总体积不大于工作空间容积的五分之一;

c) 在垂直于主导风向的任意截面上,负载面积之和应不大于该处工作空间截面积的三分之一,负
载放置时不可阻塞气流的流动。

机械环境试验设备的检验负载应在相应的设备检验方法中具体规定。
注:检验负载的具体选择也可由设备供需双方协商解决。
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8 对受检设备的外观和安全要求

8.1 受检设备的名称、型号、生产厂、设备编号、制造年月均应有明确的标记。

8.2 受检设备的控制仪表、设定仪表和指示仪表等均不应有明显影响性能的缺陷。

8.3 受检设备的各种安全报警保护装置应工作正常。

9 检验记录表

设备进行检验时,应填写检验记录表。检验记录表上应至少包含受检单位,受检设备的名称、型号、

编号、生产厂,检验所依据的标准,检验仪器的名称、型号、编号,检验环境条件,检验参数值,设备仪表设

定值及指示值,检验原始数据,检验结果,检验日期和检验人员签名等相关内容。

10 检验结果的处理

10.1 受检设备合格与否的判定

检验结果符合有关标准规定,则判为“合格”,否则为“不合格”。

10.2 特殊情况处理

当受检设备的个别参数或个别测量点,其检验结果不能满足技术指标的要求且与测量点的位置有

关时,按以下办法处理:允许适当缩小受检设备的工作空间,缩小后的工作空间应满足全部技术指标要

求,检验结果为合格,但在检验报告中必须给出限制性说明。

10.3 检验报告

检验结果应在检验报告中反映。检验报告应至少包括以下信息:

a) 标题“检验报告”;

b) 实验室名称和地址;

c) 进行检验的地点(如果与实验室的地址不同);

d) 检验报告的唯一性标识(如编号),每页及总页数的标识;

e) 客户的名称和地址;

f) 被检对象的描述和明确标识;

g) 进行检验的日期,如果与检验结果的有效性和应用有关时,应说明被检对象的接收日期;

h) 检验所依据的标准的标识,包括名称及代号;

i) 本次检验所用测量标准的溯源性及有效性说明;

j) 检验环境的描述;

k) 对标准偏离的说明;

l) 检验人员、核验人员的签名,签发人员的签名、职务或等效标识;

m) 明确的结论;
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n) 检验单位公章;

o) 检验结果仅对被检对象有效的声明;

p) 未经实验室书面批准,不得部分复制检验报告的声明。

10.4 检验标志

检验结果采用“合格”、“停用”二种标志。检验标志应贴在受检设备显著的位置上。

GB/T5170.1—2016




